Messpunkte importieren und exportieren

= ETieVe Erdbau - Tiefbau - Yermessung - [Unbekannt]

LT

/'4; Datei  Fenster  Bearbeiten  Ansicht  Extra

Offnen Sie das Fenster Messdatei Import

FETian]

&

@ me ) . 1

@ Messpunkke impartieren i
-TL 5] &
‘i GP5 Stabe.

Mpkt Datei Tachymeter

&

&

&

Te:-:[

(1

[~

¥

nndlIT1

E)

&

Tachymeter Datei importieren
Dricken Sie die Schaltflache ,Tachymeterimport®.

ATY

GPS Stabe.
MpkL Dater Tachymeter

Wahlen Sie lhren
Tachymeter aus.

Klicken Sie auf die
Schaltflache ,Datei

Tachymeter, Impont wpporheren , um den

Dialog zu starten.

Tachymeter Type

Leica G516 - . ..

[ER | Die Datei wird

= [ atei importieren‘ ™ Horizontalwinkel urndrehen ausgelesen und es wird

I Wertikalwinkel umdrehen H :

| @  Mosspurks e[zeugeni die Anzahl der darin
enhaltenen Messpunkte

D:sUsr\DotHet'Erdzad2005 angezeigt.

“ablagehT achymetenmportdateien'k ath1E. gsi
Ainzahl der eingelesenen Messpunkle=8

Klicken Sie auf die
Anzahl der erzeugten Erdoad-Messpunkte=8 ..
Neue Aufhahme=1 Schaltflache

.Messpunkte
erzeugen®.

Die neuen Messpunkte werden automatisch in einer neuen Aufnahme gesammelt und kénnen somit
nach erfolgtem einlesen einfach transformiert werden.



GPS-Datei importieren

L3l &

GPS Stabe.
Mpkt Datei Tachymeter

Messpunkt Import :
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Worechlag Uberrshm, Furkte lmport Endd| €
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Messpunki-Datei . . . w
eBstak YIU-Zentrum Klicken Sie auf die Schaltflache

0 | AIpEHFEAY £
GPS-MeRstah(FAvZC) ;
Thales Promark3(Thales-Out) DIanQ zu starten.

— Trernzeichen

Tab

% automatisch I fixe Spalten

Wabhlen Sie Ihr GPS-System
aus.

Die Standardeinstellung zum

lesen von Dateien verwendet als
Trennzeichen Tab

,OK", um den Dateiauswahl-

 Komma © anderes I_

Messpunkt Import

L 55

GP5 Stabe.
M pkt Dates Tachymeter

_ @ Alle Messpunkte importieren

- Q Standard [Ebene]

E gﬂ pgum [Polygon, 23 Punkte)

< i pguk (Palygan, 21 Punkte)
Q Yorzochlag fur Urgelande: Standard

£ ] |

[ Datei: D:\UsrD ot et\Erdead2005hAblageh Tacky

Vorschlag ubermehm. Punkte Import | Enweitert.. I

=

Fertig ausgewerteter GPS-Import einer

Baugrube. Hier wurden keine manuellen

Anderungen mehr durchgefiihrt.

Die Datei wird ausgelesen und ETieVe versucht die Polygone
und Netze zu erzeugen.

Wenn dies nur zum Teil gelingt, dann wahlen Sie die
Schaltflache ,manuell libernehmen®, um Korrekturen
durchzufiihren und das Projekt weiter zu bearbeiten.

Wenn die Datei gut auswertbar war, verwenden Sie
.vorschlag iibernehmen®, um die Messpunkte, Polygone
und Netze zu erzeugen.

Wenn Sie ,Punkte Import‘ wahlen, dann werden Netze nicht
automatisch erzeugt
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Erweiterte Importeinstellungen

Messpunkt Import

GPS Stabe.
Mpkt Datei

Tachymeter ~ Transform

n Datei: D:AUstDothet\Erdoad2005%AblagehT achy
@ Alle Mezzpunkle importieren
- ﬁ Standard [Ebene]
gﬂ pgum [Polpgon, 23 Punkte]
7] pauk [Polygon, 21 Punkle]
ﬂa Yarschlag fur Urgelande: Standard

4

»
Punkte Import | - |

Yorzchlag Libernekhm.

erweitert

" rur neue Messpunkte
v Codigrungen sartieren

W Polygone erzeugen

{* alles einlzzen

Codierung venwerfen [Eingabe: pgum:paguk:...]

Mezspunkt verwerfen [Eingabe; 101:102:..)

eigene Polygone ([Eing.: {Codiergé}:{CodiergB}...)

Aktualiziersn

Das Programm merkt sich, wie viele Messpunkte einer
Datei bereits eingelesen wurden. Wenn Sie eine
Messpunktdatei nochmals komplett einlesen mdchten,
dann wahlen Sie ,alles einlesen® (Standard = ,nur neue
Messpunkte®).

Mit ,Codierungen sortieren“ werden auch mit
Unterbrechungen gemessene Polygonzige als ganzes
erkannt.

Wenn ,Polygone erzeugen® ausgeschaltet ist, dann
werden nur die Messpunkte importiert, sie hangen jedoch
nicht an Polygonen.

Mit ,Codierung verwerfen* werden Messpunkte mit den
angegebenen Codierungen nicht eingelesen.

Mit ,Messpunkte verwerfen“ werden die angegebenen
Messpunkte nicht eingelesen.

Mit ,eigene Polygone“ kbnnen Sie auch aus Codierungen
Polygone, die nicht nach ETieVe-Standard(pg..., pl...)
gemessen wurden, erzeugen.

Nachdem Sie Anderungen an den erweiterten Einstellungen vorgenommen haben, sollten Sie
Aktualisieren. Die Baumansicht zeigt dann die aktuelle Einstellung an.



Messpunkte aus Datei lesen

GPS Stabe,

Mpkt Datei

= Melisytem

spunkt-Datei

GPS-Melstab VIU-Zentrum

Topcon Hiper(P=yZC1{C21
GPS-MeBstab(PxyZC)
Thales Promark3(Thales-0ut)

Trennzeichen
™ Tab

* automatizch

" Komma

[ Einzt. sichern | =4 laden | o Messpkt-Datei Lineal |

" anderes ’_

" fixe Spalten

Ffualt 2]

F Purktname

#® Rechtswert

I

¥ Hochwert

I

Z Hihe

1

Codierung(1]

7 Wert nicht verwenden

7 wiert nicht verwenden

7 Wwiert nicht verwenden

L e R = S L
[l

7 Wert nicht venwenden

—
=
-

Abbrechen

¢ Wert nicht verwenden

R

Ok

tart  End

Wabhlen Sie Messpunkt-Datei, wenn Sie ein nicht
eingetragenes Format einer Messpunkt-Datei
einlesen mochten.

Hier ein Beispiel eines Standard-Messpunkt-
Imports. Die Spalten in der Tabelle stellen
nacheinander Punktname, Rechtswert,
Hochwert, Ho6he und Codierung dar. Die
weiteren Spalten muissen Sie alle auf ?(Wert
nicht verwenden) setzen.

Falls die Spaltentrennung mit automatisch nicht
funktioniert, so muss sie manuell auf Tab oder
Komma oder ... eingestellt werden.

Originalansicht der Messpunkt-Datei im Editor:

Mpkt.Name

0=l gnoen Bl BT

Rechts

44453160,
4448160,
4448185,
4448185,
4448186,
4445154,

4448197,
AAAG O

238
£h2
692
=L
G677
873

G635
AL

Bevor Sie ,OK* driicken sollten Sie |hre Einstellung sichern.

Hoch Hohe Codierung
0312953, 018 B47. 235 pgum
212944, 610 B47. 418 pogum
aala9d s, FEG B46.955 pgum
aala95l.123 847,049 pogum
0312051, 532 B4 G, 970 pogum
0313004 322 647,036 pgum
aala954 . 2355 Bd6. 987 pogum
L2 20hE 1724 FAT M2 oAmm



Messpunkt Export

Um alle Messpunkte zu exportieren gehen Sie wie folgt vor:
Menu -> Bearbeiten -> Import und Export -> Messpunkt Export

Wenn Sie nur einen Teil der im Projekt enthaltenen Messpunkte exportieren mdchten, dann gehen
Sie wie folgt vor:

Verwenden Sie ,suchen* in der Messpunkiliste um die zu exportierenden Messpunkte anzuzeigen.
Danach kénnen Sie mit bearbeiten -> Messpunkte exportieren

die in der Punkteliste angezeigten Messpunkte exportieren F'unkte] Suchen] Figen bearb l

(:ﬁ M efpunkte expartieren |

Einstellung fiir einen Standard-Export:
Punktname, Rechtswert, Hochwert, Hohe, Code

i sMesspunkt Export(Punkteliste Anz.=23) E|
= 5 | s

Einztellg. speichern Einztellgladen | Messpunkidatei mit Lineal

Trenhzeichen
" Tab 0o Komma ©  anderes

" fixe Spalten |

Parameter
bAultf]  Start Ende linksbiind

1 | Purnktnarne ﬂ | l_ l_ r
2 | RechtzwertErdoad-+) j |1 l_ l_ r
3 |HochwertErdoady] =1 |
4 | HohelErdoad-<) j |1 l_ I_ r
5 | Codierung j | l_ l_ r
E | <Leers j | l_ l_ r
7 | <Leerr ﬂ | l_ l_ I
a | <Leers j | l_ l_ [
3 | <Leers j | l_ l_ I
10 | <L eers j | l_ l_ r
11 | <Leer: ﬂ | l_ l_ r
12 | <Leer: j | l_ l_ r

oK |




Einstellung fiir einen Export im Format Leica-GSI16

i Messpunkt Export{Punkteliste finz.=323) E'
= 3 tata

Einztellg. speichern Einztellgladen | Meszspunkidatei mit Lineal

Trennzeichen
" Tahb " Komma ©  anderes l_
* five Spalten v mit 0 auffiilen

Parameter

bdult[#]  Start Ende linksbiind
|FreierTe:-:t[in kA LIIk=)] eing_]j|”11 1 |3_

| Meszpunkt (D j | |4_ I?_
| Freier Testlin Mult(x] ging.] ﬂ |+ IE_ IE_
| Punktname j | |E|_ IE

1
2
3
4
5 |Freier Testlin Multix] eing] ~|[21.322 [25 [31
B
7
3
3

[winkel ~|[1oo000 32 am
|Freier Test(in Multix] eing] || 22.322 [43 |55
Wertik alwinkel _~|[100000 (56 [F2
|Freier Test(in Multix] eing] || 31.00 [73 [73
1a | Schragentfernung j |'I 000 Iﬁ Iﬁ
11 |Freier Textin Multix] eing) || 51.1.+0[37 [120

12 |<Leers ~|| | [

0K |

1 [ [ [ ([ [ [ [




